АНОТАЦІЯ
Кваліфікаційна робота містить пояснювальну записку (64 стор., 10 рис., 1 табл., список літератури з 22 найменувань, 6 додатків).
Об’єктом розробки є система виявлення дорожньо-транспортних пригод на основі комп’ютерного зору.
У ході виконання дипломного бакалаврського проєкту:
1. проведено аналіз існуючих рішень для автоматизованого виявлення дорожньо-транспортних пригод та обґрунтовано актуальність розробки;
1. здійснено вибір сучасних технологій та інструментальних засобів для реалізації системи;
1. виконано програмну реалізацію системи;
1. створено інтерактивний користувацький інтерфейс та проведено тестування системи.
Розроблена система забезпечує наступні функціональні можливості:
1. аналіз відеопотоку з веб-камери в режимі реального часу;
1. класифікацію кадрів на наявність ознак дорожньо-транспортної пригоди за допомогою моделі глибокого навчання;
1. адаптацію до умов освітлення шляхом оцінки яскравості кадру;
1. налаштування користувачем порогу впевненості виявлення інциденту;
1. автоматичний запис відеофрагментів виявлених дорожньо-транспортних пригод та їх подальшу оптимізацію.
У процесі розробки використано сучасні засоби машинного навчання та комп'ютерного зору, зокрема бібліотеку OpenCV для обробки відео та платформу TensorFlow з Keras для роботи з нейронною мережею MobileNetV2, мову програмування Python, фреймворк Streamlit для створення веб-інтерфейсу.
Застосування системи сприятиме оперативному реагуванню на ДТП, що дозволить підвищити загальний рівень безпеки дорожнього руху.
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ABSTRACT
The qualification work includes an explanatory note (64 pages, 10 figures, 1 table, a list of 22 references, 6 appendices). The object of development is a computer vision-based system for detecting road traffic accidents. 
During the execution of the bachelor's diploma project:
1. An analysis of existing solutions for automated road traffic accident detection was conducted, and the relevance of the development was substantiated.
1. A selection of modern technologies and tools for the system's implementation was made.
1. The software implementation of the system was completed.
1. An interactive user interface was created, and system testing was carried out.
The developed system provides the following functional capabilities:
1. Real-time analysis of the video stream from a webcam.
1. Classification of frames for signs of a road traffic accident using a deep learning model.
1. Adaptation to lighting conditions by assessing frame brightness.
1. User configuration of the incident detection confidence threshold.
1. Automatic recording of video fragments of detected road traffic accidents and their subsequent optimization.
In the development process, modern machine learning and computer vision tools were used, particularly the OpenCV library for video processing and the TensorFlow platform with Keras for working with the MobileNetV2 neural network, the Python programming language, and the Streamlit framework for creating the web interface.
The application of the system will contribute to a rapid response to road traffic accidents, which will enhance the overall level of road safety.
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