


ЗМІСТ

3Перелік скорочень, умовних позначень, термінів


4ВСТУП


51.
АНАЛІЗ ІСНУЮЧИХ РІШЕНЬ ТА ОБҐРУНТУВАННЯ ТЕМИ ДИПЛОМНОГО ПРОЕКТУ


62.
АЛГОРИТМ ПРОГРАМНОГО ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ ДЛЯ ПЛАНУВАННЯ УПРАВЛІННЯ ДИНАМІЧНИМИ ПРОЦЕСАМИ


62.1.
Опис алгоритму


73.
АНАЛІЗ ОТРИМАНИХ РЕЗУЛЬТАТІВ


73.1.
Аналіз отриманих даних


84.
АПАРАТНА ЧАСТИНА. МІКРОПРОЦЕСОРНА СИСТЕМА ВИМІРЮВАННЯ ТЕМПЕРАТУРИ


84.1.
Опис схеми температурного датчика


84.2.
Реалізація апаратної частини


9ВИСНОВКИ


10СПИСОК ВИКОРИСТАНИХ ЛІТЕРАТУРНИХ ДЖЕРЕЛ




ДОДАТКИ
Додаток А. Копії графічних матеріалів

· ІАЛЦ.467200.005 Д1. База даних. Схема структурна
· ІАЛЦ.467200.006 Д2.Cистеми управління. Схема структурна
· ІАЛЦ.467200.007 Д3. Інтерфейсний блок. Схема алгоритму
· ІАЛЦ.467200.008 Д4. Обмін. Замовлення. Функціональна схема
Додаток Б. Фрагменти програмного коду
Додаток В. Презентація

Додаток Д. Копії публікацій (якщо такі є)
Перелік скорочень, умовних позначень, термінів

.NET Framework – програмна платформа, основа платформи виконавче середовище CLR
C# – мова програмування високого рівня

CLR – віртуальна машина, що інтерпретує мову високого рівня

MS 2010 – середовище розробки додатку

ПЗ – програмне забезпечення
ВСТУП

Задача планування процесів відноситься до тієї категорії задач, рішення яких може бути знайдено не однозначно. Часто трапляється так, що оптимальних рішень буває кілька, чи навпаки жодного. Узагальнені алгоритми знаходять рішення, близьке до оптимального, якщо таке рішення залежить від багатьох параметрів, наприклад час, довжина чи вартість роботи процесу в заданих умовах. Набагато складніше планувати у випадку, коли параметри системи постійно змінюються. У найкращому випадку ми можемо прогнозувати зміни, і планувати з розрахунком цих змін. У гіршому випадку параметри змінюються хаотично, тому оптимальний шлях роботи процесу може змінюватись. В залежності від ступеня хаотичності ми можемо спрогнозувати наскільки сильно оптимальне рішення зміниться відносно початкового. Тому спроба відслідковувати зміни на запланованому маршруті може втримати нас якнайближче до оптимального рішення.
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ВИСНОВКИ
Отже за час роботи дипломної роботи   побудована модель довільної системи дозволяє оцінити роботу алгоритму, що спираючись на дані про систему, будує план роботи процесу. Алгоритму може бути використаний для роботи в мережі передачі даних, а також інших системах, роботу яких легко зобразити у вигляді графа. При описі  графу задаються параметри системи, закони змін цих параметрів. Використовуючи дані про зміни алгоритм може адаптуватися під ситуацію, що виникла в досліджуваній системі, тим самим дає можливість для планування роботи процесів. 
Запропонований алгоритм є альтернативою вже існуючих алгоритмів планування, пошуку найкоротшого шляху, алгоритмів маршрутизації. Одна з його головних переваг це гнучкість, оскільки граф є досить поширеною моделлю існуючих систем. До недоліків можна віднести неоднозначність прийняття рішення, а також відносно повільне реагування на зміни в віддаленій частині системи. Факт, що до взаємодії вершин графа може бути вдосконалений шляхом розширення опитування вершин наприклад не лиже суміжних з нею, а й трансцендентним до них.
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